Давление твердых тел, жидкостей и газов.

	1.  Давление. Единицы давления.


	33


	    Р = F/S   

  (1 Па=1 Н/ м²)

	2. Способы уменьшения и увеличения давления.


	34


	

	3. Давление газа


	35


	

	4.  Закон Паскаля


	36


	

	5. Гидростатическое давление
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	  Р=ρgh


	6.  Закон сообщающихся сосудов


	39


	

	7. Вследствии  чего создается атмосферное давление ?


	40


	

	8. Почему существует воздушная оболочка Земли?


	41


	

	9.  Нормальное атмосферное давление.


	44


	

	10. Барометр-анероид


	43


	

	11. Высотомер


	44


	

	12. Манометр


	45


	

	13. Гидравлический пресс


	47


	

	14. Архимедова сила


	48-49


	FА= рж gVт
FА=Рвоз - Ржид


	14. Условия плавания тел
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	15. На чем основано плавание судов?
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	17. Подъемная  сила воздушного шара


	52


	F = FА - Fтяж.



ОТВЕТЫ   Давление твердых тел, жидкостей и газов.
1 . Величина, равная отношению силы, действующей перпендикулярно поверхности, к площади этой поверхности,  называется давлением. Р=F/S . Единица измерения  1 Па = 1Н/м2.

2. Чтобы увеличить давление, надо уменьшить площадь опоры (кнопки, нож, гвозди, лопата...). Чтобы уменьшить давление, надо увеличить площадь опоры (гусеничный трактор, шасси, шпалы под рельсами, фундамент ...)

3. Давление газа на стенки сосуда вызывается ударами молекул газа. При уменьшении объема (V)  газа его давление (р) увеличивается, а при увеличении V его р уменьшается при условии, что m и  T (масса и температура) не изменяются.

 Давление газа в закрытом сосуде тем больше, чем выше температура газа, при условии, чnо T и m  не изменяются.

4. Давление, производимое на жидкость или газ, передается в любую точку одинаково во всех направлениях.

5. Давление, оказываемое покоящейся жидкостью, называется гидростатическим. Р=ρgh  (не зависит от формы сосуда, в котором находится жидкость)

6. В сообщающихся сосудах поверхности однородной жидкости устанавливаются на одном уровне.

В сообщающихся сосудах, содержащих разные жидкости, высота столба жидкости с большей плотностью будет меньше высоты столба жидкости с меньшей плотностью.

7.  Из-за  притяжения к Земле верхние слои воздуха давят на средние, те на нижние.

Давление, оказываемое атмосферой Земли на все находящиеся  на ней предметы, называется атмосферным давлением.

8. Молекулы газов, составляющих атмосферу, находятся в непрерывном и беспорядочном движении, поэтому они не падают на поверхность Земли.

Молекулы не улетают в мировое пространство, потому что у них скорость меньше чем вторая космическая скорость (11,2 км/с)

9. Нормальное атмосферное давление при температуре 0°С равно 760 мм.рт.ст.  или 101300 Па

10. Прибор для измерения атмосферного давления — металлический барометр-анероид (безжидкостный) 
11. Прибор для измерения высоты над уровнем моря (зная зависимость давления от высоты:  на каждые 12 м  подъема давление уменьшается на 1 мм.рт.ст.)

12. Прибор для измерения давления, больше или меньше атмосферного. Манометры бывают жидкостные и металлические. 
13. Гидравлическая машина, служащая для прессования (сдавливания), называют гидравлическим прессом. В них происходит обработка материалов давлением, приводится в действие сдавливаемой жидкостью. Дает выигрыш в силе:  Р1/Р2=S1/S2
14. Выталкивающая сила, действующая на погруженное в жидкость или газ тело, равно весу жидкости, вытесненной этим телом.  FА= Рж = ρж g Vт,  ( FА=Рв возд- Рв жид)

15. Если Fтяж  > FА, то тело тонет,  если Fтяж = FА, то тело плавает,  если Fтяж < FА , то тело всплывает. Чем меньше плотность тела по сравнению с плотностью жидкости, тем меньшая часть тела погружена в жидкость.
 16. Вес воды, вытесняемой подводной частью судна, равен весу судна с грузом в воздухе или силе тяжести, действующей на судно с грузом.

17. Подъемная сила воздушного шара равна разности между архимедовой силой и силой тяжести, действующей на шар. F = FА - Fтяж.

Работа и мощность, энергия.
	1 . Механическая работа. Единицы измерения.


	53


	А= F5

(1Дж=1Н*м)



	2. Мощность. Единицы мощности.


	54


	N=A/t 
(1Вт=1Дж/с)



	3. Простые механизмы.
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	4. Рычаг.
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	5. Плечо силы


	56


	

	б. Правило равновесия рычага.


	56


	F1/F2=12/11


	7. Момент силы.


	57


	М=F *l     (1Н*м)



	8.Правило моментов


	57


	М1=М2


	9 Неподвижный блок


	59


	

	10. Подвижный блок
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	11. «Золотое правило» механики


	60


	А1=А2



	12.КПД 


	61


	η=Апол/Азатр* 100%



	13. Энергия
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	14. Потенциальная энергия


	63


	Еп= mgh


	15 .Кинетическая  энергия


	63


	Е к= mv²/2



Работа и мощность, энергия.
1. Механическая работа прямо пропорциональна приложенной силе и прямо пропорциональна пройденному пути. А= F*S. Единица измерения 1Дж=1Н*м

2. Мощность равна отношению работы ко времени, за которое она была совершена. N=А/t. Единица измерения 1 Вт = 1Дж/с.

3. Приспособления, служащие для преобразования силы.

4. Рычаг это твердое тело, которое может вращаться вокруг неподвижной опоры.

5. Кратчайшее расстояние между точкой опоры и прямой, вдоль которой действует на рычаг сила, называется плечом силы.

6. Рычаг находится в равновесии, если силы действующие на него, обратно пропорциональны плечам этих сил. F1/F2=12/11
7. Произведение модуля силы, вращающей тело, на ее плечо называется моментом силы. М=F*1

8. Рычаг находится в равновесии под действием двух сил, если момент силы, вращающей его по часовой стрелке, равен моменту силы, вращающей его против часовой стрелки. М1=М2
9. Неподвижный блок – это блок ось которого закреплена и при подъеме грузов не поднимается и не опускается. Служит для изменения направления силы. Выигрыша в силе не дает.

10. Подвижный блок – это блок, ось которого поднимается и опускается вместе с грузом. Дает выигрыш в силе в два раза.

11. Во сколько раз выигрываем в силе, во столько раз проигрываем в расстоянии, применяя простые механизмы. Простые механизмы выигрыша в работе не дают.

12. 0тношение полезной работы к полной работе называется коэффициентом полезного действия механизма. η=Апол/Азатр* 100%

13. Энергия это физическая величина, показывающая, какую работу может совершить тело. Единица измерения 1 Дж

14. Энергия взаимодействия тел или частей одного и того же тела.  Еп = mgh  -
потенциальная энергия тела поднятого над Землей.

15. Энергия, которой обладает тело вследствие своего движения называется кинетической энергией тела.  Ек = mv²/2
ТЕПЛОВЫЕ ЯВЛЕНИЯ 
	1. Тепловое движение 
	

	2. Внутренняя энергия
	

	3. Теплопередача, способы её изменения
	

	4. Теплопроводность
	

	5. Конвекция
	

	6. Излучение
	

	7. Количество теплоты
	

	8. Удельная теплоёмкость вещества
	

	9.Расчет количества теплоты необходимого для нагревания тела или выделяемого им при охлаждении
	Q=с m  (t2-t1 )

	10. Удельная теплота сгорания топлива
	

	11. Энергия топлива
	Q = q m

	12. 3акон сохранения и превращения энергии в механических и тепловых процессах
	

	13. Агрегатные состояния вещества.
	

	14. Плавление и отвердевание.
	

	15.Температура плавления, температура отвердевания
	

	16. Удельная теплота плавления
	

	17. Количество теплоты необходимое для плавления или выделяющееся при отвердевании
	Q =λ m

	18. Парообразование и конденсация
	

	19. Испарение, скорость испарения
	

	20. Насыщенный пар 
	

	21. Ненасыщенный пар
	

	22. Кипение
	

	23. Температура кипения 
	

	24. Относительная влажность воздуха
	φ = ρ / ρ0 *100%

	25. Точка росы
	

	26.Удельная теплота парообразования или конденсации
	

	27.Количество теплоты необходимое для парообразования или выделяющееся при конденсации
	Q= Lm

	28. Тепловой двигатель
	

	29. КПД теплового двигателя.
	η= Ап/Q1*100% 

 η=(Q1-Q2)/Q1*100%  


ТЕПЛОВЫЕ ЯВЛЕНИЯ
1. Беспорядочное движение частиц, из которых состоят тела, называют тепловым движением.
2. Энергия движения (кинетическая) и взаимодействия (потенциальная) молекул, из которых состоит тело называют внутренней энергией тела.

3. Процесс изменения внутренней энергии без совершения работы над телом или самим телом называется теплопередачей. Внутреннюю Энергию. можно изменить двумя способами: совершая механическую работу или теплопередачей.

4. Явление передачи внутренней энергии от одного тела к другому или от одной его части к другой называется теплопроводностью.
5. Перенос энергии самими струями жидкости или газа снизу вверх называется конвекцией.
6. Перенос внутренней энергии от одного тела к другому с помощью различных лучей называется излучением. (может осуществляться в полном вакууме)

7. Энергия, которую получает или теряет тело при теплопередаче ,называется количеством теплоты.
8.Физическая величина, численно равная количеству теплоты, которое необходимо сообщить телу массой 1 кг для того, чтобы его температура изменилась на 1⁰ С называется удельной теплоёмкостью вещества.
9.    Q=с m  (t2-t1 )

10.Физическая величина, показывающая, какое количество теплоты выделяется при полном

сгорании топлива массой 1 кг называется удельной теплотой сгорания топлива.
11.   Q = q m,  где q    удельная теплота сгорания топлива.
12.  Во всех явлениях, происходящих в природе, энергия не возникает и не исчезает. Она только

превращается из одного вида в другой, при этом её значение сохраняется.

13. В зависимости от условий одно и то же вещество может находиться в различных состояниях

(твердом, жидком или газообразном), эти состояния называются агрегатными.
14. Переход вещества из твердого состояния в жидкое называется Плавлением. (наоборот конденсацией)
15.Температуру, при которой вещество плавится (отвердевает) называют температурой плавления   (отвердевания) вещества.

16. Физическая величина, показывающая, какое количество теплоты необходимо сообщить

кристаллическому телу массой 1 кг, чтобы при температуре плавления полностью перевести его в жидкое состояние, называют удельной теплотой плавления.
17.   Q =λ m
18. Явление превращения жидкости в пар называется парообразованием.
19. Парообразование происходящее с поверхности жидкости называется испарением. Скорость испарения зависит от рода жидкости, от температуры, от площади поверхности, от ветра)

20.Пар находящийся в динамическом равновесии со своей жидкостью, называется насыщенным паром.
21.Пар, не находящийся в состоянии равновесия со своей жидкостью называется ненасыщенным. 
22. Кипение- это интенсивное парообразование, с образованием пузырьков пара по всему объёму жидкости при определенной температуре.
23.  Температура при которой жидкость  кипит называют температурой кипения.
24. Отношение абсолютной влажности воздуха   ρ к плотности ρ0   насыщенного водяного пара при той же температуре, выраженной в %.          φ = ρ / ρ0 *100%
25. Температура, при которой пар, находящийся в воздухе, становится насыщенным, называется точкой росы.
26. Физическая величина, показывающая, какое количество теплоты необходимо, чтобы обратить жидкость массой 1 кг в пар без изменения температуры, называется удельной теплотой парообразования.
27.  Q= Lm
28. Машины, в которых внутренняя энергия топлива превращается в механическую энергию.
29. Отношение совершенной полезной работы двигателя к энергии, полученной от нагревателя, называют коэффициентом полезного действия.  η= Ап/ Q1 *100%  или  
  η= (Q1 –Q2)/ Q1 *100%  
Электрические явления

	Понятие (определение)

	№ параграфа

	формулы


	1 . Электризация тел

	25

	

	2. Взаимодействие заряженных тел

	26

	

	3. Проводники электричества 
4. Непроводники электричества (диэлектрики)

	27

	

	5. Электрическое поле
 6. Электрическая сила

	28

	

	7. Электрон

	29

	

	8. Строение атома
 9. Положительный и отрицательный ион 
10. Ядро атома

	30

	

	11. Электрический ток 
12. Источники электрического тока

	32

	

	13. Электрическая цепь

	33

	

	14. Электрический ток в металлах

	34

	

	15. Действия электрического тока

	35

	

	16. Направление электрического тока

	36

	

	17. Сила тока, единицы силы тока

	37

	 I= q/t   ( 1А=1Кл/с)


	18. Амперметр

	38

	

	19. Электрическое напряжение

	39, 40

	U=А/q   (1В=1Дж/Кл)


	20. Вольтметр

	41

	

	21. Электрическое сопротивление, единицы сопротивления

	43

	(1 Oм =1 В/А)


	22. Закон Ома для участка цепи

	44

	I=U/R

	23. Расчет сопротивления проводника

	45

	 R=ρl/s

	24. Закон последовательного соединения проводников

	48

	I= I1 = I2 ,   U= U1 + U2  ,  R= R1 +R2


	25. Закон параллельного соединения проводников

	49

	U= U1 = U2,    I= I1 + I2   1/R=1/ R1 +1/R2

	26. Работа электрического тока

	50

	А=U*I*t, (1Дж=1В*А*с)



	27. Мощность электрического тока

	51

	 Р=IU,  ( 1Вт=1В*А )


	2 8. Закон Джоуля- Ленца

	53

	Q= I² Rt

	29. Короткое замыкание
	55

	


1. Это процесс сообщения телу электрического заряда. Электризация тел происходит при их соприкосновении.

2. Тела имеющие электрические заряды одинакового знака, взаимно отталкиваются, а тела имеющие заряды противоположного знака, взаимно притягиваются.

3. Тела через которые электрические заряды могут переходить от заряженного тела к незаряженному, называют проводниками.

4. Тела, через которые электрические заряды не могут переходить от заряженного тела к незаряженному, называют непроводниками или диэлектриками.

5. Это особый вид матери, отличающийся от вещества. Всякое заряженное тело окружено электрическим полем. Вблизи заряженных тел действие поля сильнее, а по мере удаления от него поле ослабевает. 
б. Сила, с которой электрическое поле действует на внесенный в него электрический заряд, называется электрической силой.

7. Частица, имеющая самый маленький отрицательный заряд равный : -1,6* 10-19 Кл. 
8. В центре атома находится ядро, состоящее из протонов и нейтронов, а вокруг ядра движутся электроны.

9. Атом, потерявший один или несколько электронов, называется положительным ионом.

Атом, присоединивший один или несколько электронов, называется отрицательным ионом.

10. Ядро состоит из: протонов, которые заряжены положительно ( электрический заряд протона совпадает по модулю с зарядом электрона е=1,6* 10-19 Кл, число протонов совпадает с порядковым номером соответствующего элемента в таблице Менделеева и равно числу электронов в атоме) и нейтронов, которые нейтральны. Протоны и нейтроны удерживаются в ядре  ядерными силами.

11. Упорядоченное ( направленное ) движение заряженных частиц .

12. В источниках тока совершается работа по разделению положительно и отрицательно заряженных частиц, которые скапливаются на полюсах. В источниках тока  происходит превращение механической, внутренней или какой-нибудь другой энергии в электрическую (гальванический элемент, аккумулятор).

13. Источники тока, приемники, замыкающие устройства, соединенные между собой проводами , составляют простейшую электрическую цепь.

14. Упорядоченное движение свободных электронов.

15. Тепловое, химическое, магнитное и физиологическое действия.

16. От « +» к  «-«.

17. Электрический заряд, проходящий через поперечное сечение проводника в 1 с, называется силой тока.  I= q/t,   (1А)
18. Прибор для измерения силы тока в цепи. В цепь подключается последовательно, соблюдая полярность.

19. Напряжение показывает, какую работу совершает электрическое поле при перемещении единичного положительного заряда из одной точки в другую. U=А/q.
20. Прибор для измерения напряжения в цепи. В цепь подключается параллельно, соблюдая полярность.

21. Электрическое сопротивление - это физическая величина, обозначается R. Причиной сопротивления является взаимодействие движущихся электронов с ионами кристаллической решетки. Разные проводники обладают различным электрическим сопротивлением.

22.Сила тока на участке цепи прямо пропорциональна напряжению на концах этого участка и обратно пропорциональна его сопротивлению . I=U/R
23. R=ρl/s
24.  I= I1 = I2 ,   U= U1 + U2  ,  R= R1 +R2
25. U= U1 = U2,    I= I1 + I2 ,   1/R=1/ R1 +1/R2
26. Работа электрического тока на участке цепи равна произведению напряжения на концах этого участка, на силу тока и на время, в течении которого совершалась работа. А=U*I*t,(1Дж=1В* А*с)

27.Мощность электрического тока равна произведению напряжения на силу тока. Р=IU, (1Вт=1В*А)

28.Количество теплоты, выделяемое проводником с током, равно произведению квадрата силы тока, сопротивления проводника и времени. Q= I² Rt
29. Коротким замыканием называют соединение концов участка цепи проводником, сопротивление которого очень мало по сравнению с сопротивлением участка цепи. (при ремонте проводки под током или при случайном соприкосновении оголенных проводов).

Электромагнитное поле
	1 .Чем порождается магнитное поле?

	43


	

	2. Однородное магнитное поле


	44


	

	3.Неоднородное магнитное поле


	44


	

	4.Правило буравчика


	45


	

	5.Правило правой руки для соленоида


	45


	

	6. Правило левой руки для проводника с током и для движущейся заряженной частицы в магнитном поле


	46


	

	7. Магнитная индукция
	47
	B=F/I L  

	8. Линии магнитной индукции


	47


	

	9. Магнитный поток


	48


	

	10.Явление электромагнитной индукции


	49


	

	11 .Переменный электрический ток


	50


	

	12. Теория электромагнитного поля


	51


	

	13. Электромагнитная волна


	52


	


Ответы:  Электромагнитное поле

1 .Магнитное поле создается движущимися заряженными частицами, как положительными,

так и отрицательными.

2. Полe, в любой точке которого сила действия на магнитную стрелку одинакова по модулю и направлению (или если во всех его точках магнитная индукция В одинакова).
3. Поле, в любой точке которого сила действия на магнитную стрелку может быть различной как по модулю, так и по направлению (или если во всех его точках магнитная индукция В различна).
4. Определяют направление линий магнитного поля или направление тока в проводнике. Если направление поступательного движения буравчика совпадает с направлением тока в проводнике, то направление вращения ручки буравчика совпадает с направлениями линий магнитного поля тока.

5. Определяют направление линий магнитного поля соленоида или направление тока в витках

соленоида. Если обхватить соленоид ладонью правой руки, направив четыре пальца по направлению тока в витках, то отставленный большой палец покажет направление линий магнитного поля внутри соленоида.

6. Если левую руку расположить так, чтобы линии магнитного поля входили в ладонь перпендикулярно к ней , а четыре пальца были направлены по току, то отставленный на 90⁰
большой палец покажет направление действующей на проводник силы. Если левую руку расположить так, чтобы линии магнитного поля входили в ладонь перпендикулярно к ней, а четыре пальца были направлены по движению положительно заряженной частицы ( или против движения отрицательно заряженной), то отставленный на 90⁰ большой палец покажет направление действующей на частицу силы.

7. Векторная физическая величина, характеризующая магнитное поле и равная отношению модуля силы F, с которой магнитное поле действует на расположенный перпендикулярно магнитным линиям проводник с током, к силе тока в проводнике и его длине   B=F/IL  .
8. Линиями магнитной индукции называются линии, касательные к которым в каждой точке поля совпадают с направлением вектора магнитной индукции.

9. Магнитный поток (Ф), пронизывающий контур, пропорционален модулю вектора индукции однородного магнитного поля, и площади ограниченной этим контуром. Зависит от расположения плоскости контура по отношению к линиям магнитной индукции. 
10. При всяком изменении магнитного потока, пронизывающего контур замкнутого проводника, в этом проводнике возникает электрический ток, существующий в течение всего процесса изменения магнитного потока. В этом заключается явление электромагнитной индукции.

11. Электрический ток, периодически меняющийся со временем по модулю и направлению, называется переменным током.

12. Всякое изменение со временем магнитного поля приводит к возникновению переменного электрического поля, а всякое изменение со временем электрического поля порождает магнитное поле. Источником электромагнитного поля служат ускоренно движущиеся электрические заряды.

13. Электромагнитная волна представляет собой систему порождающих друг друга и распространяющихся в пространстве переменных электрического и магнитного полей. (В электромагнитной волне векторы В и Е периодически меняются по модулю и направлению, т.е.колеблются).
Строение атома и атомного ядра.  
Использование энергии атомных ядер.

	1.Радиоактивность


	55


	

	2.Частицы входящие в состав радиоактивного излучения


	55


	

	3. Строение атома по Резерфорду


	56


	

	4. Массовое число ядра


	57,61


	А=Z+N


	5. Зарядовое число ядра


	57,61


	Z


	6. Экспериментальные методы исследования частиц


	58


	

	7. Протон


	59


	

	8. Нейтрон


	60


	

	9. Изотопы


	62


	

	10. Правило смещения при альфа распаде


	63


	

	11. Правило смещения при бета распаде


	63


	

	12. Ядерные силы


	64


	

	13. Энергия связи ядер


	65


	Ео =mс2


	14. Дефект масс
	65


	

	15.Деление ядер урана


	66


	

	1 б. Критическая масса


	67


	

	17. Ядерный реактор


	68


	

	18. Поглощенная доза излучения


	70


	 D=Е/m (1Гр=1Дж/кг)



	19. Коэффициент качества К


	70


	

	20. Термоядерная реакция


	72


	


МЕХАНИКА

	Понятие (определение)
	№ параг-рафа
	Формулы

	1. Механическое движение 
	1
	

	2. Материальная точка 
	1
	

	З. Тело отсчета
	1
	

	4. Система отсчета
	1
	

	5. Траектория
	2
	

	6. Путь
	2
	

	7. Перемещение
	2
	

	8. Скорость ускорение, перемещение и уравнение равномерного прямоли​нейного движения
	3
	v=s/t,  s= v*t, 

 x =x0 + v t

	9. График скорости прямолинейного равномерного движения 
	4
	

	10.Ускорение, скорость, перемещение и уравнение прямолинейного равноускоренного движения 
	5
	a=(v-v0)/t,   
v= v0 + at 
S= v0 t + a t² /2,  

x=x0 +v0 t + a t² /2

	11.График скорости равноускоренного прямолинейного движения
	6
	

	12. Относительность движения
	9
	

	13. Первый закон Ньютона
	10
	

	14. Инерциальные системы отсчета ( ИСО)
	10
	

	15. Второй закон Ньютона
	11
	а = F /m

	16. Сила, единица измерения 
	11
	F=m а

	17. Третий закон Ньютона
	12
	

	18. Свободное падение тел
	13
	v=g t ,   H=gt² /2

	19. Движение тела, брошенного вертикально вверх
	14
	v = v0 – g t,   
H= v0 t + a t ²/ 2

	20. 3акон всемирного тяготения
	15
	F= G m1m2/R²

	21. Гравитационная постоянная
	15
	G = 6,67 * 10-11 Н*м²/кг2.

	22.Равномерное движение по окружности: центростремительное ускорение
	19
	a цс = v²/r

	23. Центростремительная сила
	19
	F цс = mv²/r  

	24. Искусственный спутник Земли
	20
	

	25. Первая космическая скорость (вторая и третья космические скорости)
	20
	V = √gr    = 7,9 км/с     

	26. Импульс тела
	21
	р = mV

	27. 3акон сохранения импульса
	21
	m1u1 +m2u2 = =m1v1+m2 v2

	28. Реактивное движение
	22
	

	29. Основные части любой космической ракеты
	22
	


ОТВЕТЫ   МЕХАНИКА

1.Изменение положения тела относительно другого тела с течением времени в пространстве, называют Механическим движением
2.Тело, размерами и формой которого можно пренебречь в данной задаче.

3.Тело, относительно которого движется другое тело.

4. Система координат, тело отсчета, с которым она связана, и прибор для измерения времени

5. Линия по которой движется тело.

6. Длина траектории за некоторый промежуток времени.

7. Вектор соединяющий начальное и конечное положение тела.

8. Если у тела за любые равные промежутки времени, скорость не изменяется, то движение тала называется равномерным.  V=s/t,  s= v*t,  X=X0 + Vt
9. Прямая ,параллельная оси времени t
10. Если у тела за любые равные промежутки времени, скорость изменяется на одну и ту же величину, то движение тела называется равноускоренным. a=(V-V0)/t,   V= V0 + at , S= V0 t + a t² /2,  
X= X0 + V0 t + a t² /2

11. Прямая возрастающая (равноускоренное движение) или убывающая (равнозамедленное движение) и отсекающая на оси V (скорости) Vо единиц.

12. Относительность движения проявляется в том, что скорость, траектория, путь и некоторые др. характеристики движения ОТНОСИТЕЛЬНЫ, т.е. они могут быть различны в разных системах отсчета.

13. Существуют такие системы отсчета, относительно которых тела сохраняю свою скорость неизменной, если на них не действуют другие тела.

14. Те системы отсчета, в которых закон инерции выполняется, называются инерциальными, а те  в которых не выполняются, неинерциальными.
 15. В результате взаимодействия, тело приобретает ускорение прямо пропорционально равнодействующей сил, приложенных к телу, и обратно пропорционально его массе: а = F /m
1б. Физическая величина, которая характеризует меру действия одного тела на другое  F=m а
17. Силы, с которыми два тела действуют друг на друга, равны по модулю и противоположны по направлению. F1= - F2
18. Свободным падением называется движение тел под действием силы тяжести (равноускоренно) V=g t ,   H=gt² /2
19. Равнозамедленное движение: V = V0 – g t,   H= V0 t + a t ²/ 2
20. Два любых тела притягиваются друг к другу с силой, прямо пропорциональной массе каждого из них и обратно пропорциональной квадрату расстояния между ними:  F= G m1m2/R²
21. G = 6,67 * 10-11 Н*м²/кг2. Числено равна силе F притяжения двух тел массой по 1 кг, находящихся на расстоянии 1 м друг от друга.

22.  a цс = V²/r , в любой точке направлено по радиусу окружности к её центру. 
23. F цс = mV²/r  эта сила, под действием которой тело движется по окружности, с постоянной по модулю скоростью, в каждой точке направлена по радиусу окружности к её центру .

24. Если тело вывести за пределы земной атмосферы и придать ему определенную скорость, направленную по касательной к окружности ,по которой он движется , то оно становится искусственным спутником Земли.

25. V = √gr    = 7,9 км/с     (11,2 км/с , 16,7 км/с) 
26. Величина, равная произведению массы тела на его скорость: р = mV
27.  Векторная сумма импульсов тел, составляющих замкнутую систему, не меняется с течением времени при любых движениях и взаимодействиях этих тел : m1 u1 +m2 u2 = m1 v1+m2 v2 

28.Движение тела, от которого отделяется и движется какая-то его часть, в результате чего само тело приобретает противоположно направленный импульс. 
29. Оболочка (космический корабль, приборный отсек, двигатель-камера сгорания, насосы и др) и топливо с окислителем.
МЕХАНИЧЕСКИЕ КОЛЕБАНИЯ И ВОЛНЫ
	Понятие (определение)
	№ параг-рафа
	Формулы

	1. Механические колебания

	24
	

	2. Свободные колебания

	25
	

	3. Маятник

	25
	

	4. Амплитуда колебаний 

	26
	

	5. Период колебаний

	26
	Т = t/ n

	6.Частота колебаний

	26
	υ=n/t

	7. Гармонические колебания

	27
	

	8. Математический маятник


	27
	

	9. Вынужденные колебания


	29
	

	10. Резонанс


	30
	

	11. Волны


	31
	

	12. Упругие волны


	31
	

	13. Продольные волны


	32
	

	14. Поперечные волны


	32
	

	15. Длина волны


	33
	λ= vt

	16. Звуковые ультразвуковые, инфразвуковые волны


	34
	

	17. Распространение звука


	37
	

	18. Интерференция


	41
	


Ответы. Механические колебания и волны
1.  Движения тел, которые точно (или приблизительно) повторяются через равные промежутки времени.

2. Колебания, происходящие только благодаря начальному запасу энергии.

3.Твёрдое тело, совершающее под действием приложенных сил колебания около неподвижной точки или вокруг оси.

4. Наибольшее отклонение колеблющегося тела от положения равновесия.

5. Промежуток времени, в течении которого тело совершает одно полное колебание  Т = t/ n
6. Число колебаний в единицу времени: υ=n/t. 
7. Периодические изменения во времени физической величины, происходящие по закону синуса или косинуса.

8. Материальная точка, колеблющаяся на не меняющемся со временем расстоянии от точки подвеса

9. Колебания, совершаемые телом под действием внешней периодически изменяющейся силы.

10. Амплитуда установившихся колебаний достигает своего наибольшего значения при условии, что частота  вынуждающей силы равна собственной частоте υ0 колебательной системы 

11. Возмущения, распространяющиеся в пространстве, удаляясь от места их возникновения.

12. Механические возмущения распространяющиеся в упругой среде. 
13 .Волны, в которых колебания происходят вдоль направления распространения волны.

14. Волны, в которых колебания происходят перпендикулярно направлению их  распространения.

15. Расстояние между ближайшими друг к другу точками, колеблющимися в одинаковых фазах   λ= vt
16. Колебания происходящие с частотой от 20 до 20000 Гц - звуковые, Механические колебания , частота которых превышает 20000 Гц ,называются ультразвуковыми, а колебания с частотами менее 20 Гц -инфразвуковыми.
17. 3вук распространяется во всех упругих телах - твердых жидких и газообразных, но не может распространятся в безвоздушном пространстве. 
18. Явление сложения в пространстве волн, при котором образуется постоянное во времени распределение амплитуд результирующих колебаний.

Введение. Первоначальные сведения о строении вещества.
	Понятие (определение)
	№ параг-рафа
	Формулы

	1.Явление.


	1
	

	2.Наука ФИЗИКА.


	1
	

	3.Как определяется цена деления измерительного прибора?


	4
	

	4.Чему равна погрешность измерения?


	5
	

	5.Молекула.


	8
	

	6.Что такое броуновское движение? Что оно доказывает?


	9
	

	7.Что такое диффузия?


	10
	

	8.Взаимное притяжение и отталкивание молекул.


	11
	

	9. Свойства твердых тел, расположение и движение  молекул.


	13
	

	10.Свойства жидкостей, расположение и движение  молекул.


	13
	

	11.Свойства газов, расположение и движение  молекул.


	13
	


Ответы
 Введение. Первоначальные сведения о строении вещества.

1. Изменения, происходящие с телами и веществами в окружающем мире, называют явлениями.

2. Физика – это наука о природе, которая изучает физические явления и на их основе выводит общие законы.

3. Надо найти два соседних штриха, обозначенных числами. От большего числа,  отнять меньшее и разделить на количество штрихов между ними.
4. Погрешность измерения равна половине цены деления шкалы измерительного прибора.

5. Молекула – это мельчайшая частица данного вещества. Молекулы состоят из атомов.

6. Движение очень мелких твердых частиц, находящихся в жидкости, называют броуновским движением, а частицу – броуновской. Броуновское движение доказывает, что все тела состоят из отдельных частиц- молекул и что молекулы находятся в непрерывном движении.

7. Явление, при котором происходит взаимное проникновение молекул одного вещества в промежутки между молекулами другого, называется диффузией.

8. Между молекулами существует взаимное притяжение, которое заметно только на расстояниях, сравнимых с размерами самих молекул, при дальнейшем сближении- отталкивание (смачивание твердого тела жидкостью – притяжение,  сжатое тело распрямляется - отталкивание).
9. Твердые тела имеют собственную форму и объем. Молекулы расположены в определенном порядке (кристаллическая решетка). Молекулы колеблются около определенной точки.
10.  Жидкости легко меняют форму (текучи), но сохраняют объем. Расстояние между молекулами меньше размеров молекул. Молекулы колеблются, вращаются, скачками обмениваются местами.
11. Газы не имеют собственной формы и постоянного объема. Они принимают форму сосуда и полностью заполняют предоставленный им объем. Расстояния между молекулами много больше размеров самих молекул. Движутся хаотично (беспорядочно).

Взаимодействие тел
	1. Механическое движение.
	

	2. Траектория.
	

	3. Путь.
	

	4. Равномерное движение.
	

	5. Неравномерное движение.
	

	6. Расчет пути, скорости и времени движения при равномерном движении.
	V= S/ t, S = V t,  t = S/ V

	7. Расчет пути, скорости и времени движения при равномерном движении.
	Vср = S/ t, Vср t,

 t = S/ Vср  

	8. Инерция
	

	9. Взаимодействие тел
	

	10. Масса тела
	

	11. Сравнение массы тел после  взаимодействия.
	

	12. Плотность, единицы измерения.
	.            ρ= m/V

	13. Что показывает плотность?
	

	14. Расчет массы и объема тела по его плотности.
	m= ρ V, V= m/ρ

	15. Что такое сила? От чего она зависит? 
	

	16. Всемирное тяготение
	

	17. Сила тяжести
	F= mg

	18. Сила упругости. Закон Гука
	Fупр =k ∆l

	19. Вес тела.
	Р= mg

	20. Динамометр
	

	21. Равнодействующая сил.
	R= F1 + F2, R= F1 -  F2   

	22. Сила трения. Причины трения.
	

	23. Как можно измерить силу трения?
	

	24. Сила трения покоя
	

	
	


Ответы.   Взаимодействие тел.

1. Изменение с течением времени положения тела относительно других тел, называется механическим движением.

2. Изменяя свое положение в пространстве, тело движется по некоторой линии, которую называют траекторией.
3. Длина траектории, по которой движется тело, за некоторый промежуток времени.

4.  Если тело за любые равные промежутки времени проходит равные пути, то его движение называют равномерным.

5.  Если тело за любые равные промежутки времени проходит разные  пути, то его движение называют неравномерным.

6.  V= S/ t – скорость [1м/с   ],   S = V t   - путь [1 м ] ,  t = S/ V- время [  1 с ]
7.  Vср = S/ t – средняя скорость [1м/с ], S = Vср t  - путь [1 м ] , t = S/ Vср – время [1с]

8.  Явление сохранение скорости тела при отсутствии действия на него других тел называют инерцией.
9.  Действие одного тела на другое, оба тела действуют друг на друга, в результате оба тела могут изменить свою скорость.

10.  Масса тела- это физическая величина, которая является мерой инертности тела.

11.  Если после взаимодействия тела приобретают равные скорости, то их массы равны, а если разные скорости , то их массы разные. Тело, которое приобретает большую скорость имеет меньшую массу, а тело которое приобретает меньшую скорость имеет большую массу.

12.  Плотность – это физическая величина, которая равна отношению массы тела к его объему.            ρ= m/V , единицы измерения 1кг/  или 1 г/ см³.
13.  Плотность показывает, чему равна масса вещества, взятого в объеме 1 м³ или 1см³
14.    m= ρ V –масса тела, V= m/ρ – объем тела.
15.  Сила это физическая величина , которая имеет направление и является мерой взаимодействия тел. Результат действия силы  на тело зависит от ее модуля, направления и точки приложения.

16.  Притяжение всех тел Вселенной друг к другу называется всемирным тяготением.

17.  Сила, с которой Земля притягивает к себе тело, называется силой тяжести  F= mg
18.  Сила, возникающая в теле в результате его деформации и стремящаяся вернуть тело в исходное положение, называется силой упругости. Fупр =k ∆l - сила упругости, k- коэффициент пропорциональности ( жесткость пружины),  ∆l- удлинение тела.
19.  Вес тела - это сила, с которой тело вследствие притяжения к Земле действует на опору или подвес  Р= mg 

20.  Динамометр – это прибор для измерения силы. ( медицинский, ручной, тяговый)

21.  Сила, которая производит на тело такое же действие, как несколько одновременно действующих сил, называется равнодействующей этих сил. 

R= F1 + F2   если силы действуют вдоль одной прямой в одну сторону,

R= F1 -  F2   если силы действуют вдоль одной прямой в противоположные  стороны.

22.  Сила, возникающая при соприкосновении одного тела с другим, препятствующая их относительному движению. Причины: шероховатость поверхности, взаимное притяжение молекул соприкасающихся тел.

23.  Измеряя силу, с которой динамометр действует на тело при его равномерном движении.

24.  Сила трения покоя – это сила существующая между покоящимися друг относительно друга телами. 
